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En los ultimos afios, el interés en solucionar y reducir las limitaciones provocadas por problemas motores y cognitivos
ha estado acompafiado por desarrollos de neurotecnologias para asistencia y rehabilitacién que permitan mejorar la
calidad de vida de personas con trastornos motores y neurolégicos, tales como interfaces cerebro-computador,
exoesqueletos robdticos, interfaces basadas en sefiales musculares y cerebrales, etc. El objetivo de estas
neurotecnologias es, por una parte, potenciar las terapias de rehabilitacion en aquellos pacientes que pueden recuperar
o mejorar la movilidad perdida o la capacidad cognitiva, y por otra, proporcionarles herramientas asistenciales cuando
no hay posibilidad de rehabilitacion. La automatica, en sus diferentes aspectos de percepcién, modelado, control,
monitorizacién, actuacion, interaccidn, etc., puede ofrecer soluciones activas, para paliar en cierto grado las limitaciones
fisicas, sensoriales o cognitivas en el desarrollo de tareas muy diversas y en la mejora de los procesos de rehabilitacion.

Esta seccidén especial se dedica a trabajos de investigacion, desarrollos y experiencias innovadoras en el area de las
neurotecnologias para la asistencia y la rehabilitaciéon con aplicaciéon al colectivo de personas con trastornos
fisicos/cognitivos. Entre los diversos temas de interés para esta seccion se pueden incluir:

e Exoesqueletos robdticos para la mejora de la manipulacién y de la movilidad.

e Desarrollo de prdtesis o robots para rehabilitacién, tanto de extremidades superiores como inferiores.

e Interfaces multimodales para control de sistemas externos.

e Interfaces hombre-maquina basadas en sefiales electrofisioldgicas (EMG y EEG).

e Control de neuroproétesis mediante técnicas de estimulacidn eléctrica funcional.

e Modelado de sefiales bioeléctricas para el disefio, seguimiento, prediccion de éxito y aumento de la eficacia de
la terapia en rehabilitacion.

e Procesamiento de sefiales fisioldgicas para la mejora de la terapia clinica en el dmbito neurolégico, y muscular.

Los trabajos originales se enviaran por el procedimiento establecido, a través de la web http://ees.elsevier.com/riai,
indicando que se adscribe a esta seccion especial antes del dia 15 de enero de 2017, una vez aceptado el resumen por
el comité de redaccidn invitado, siguiendo las normas de publicacidon de la Revista Iberoamericana de Automatica e
Informatica Industrial y bajo sus procedimientos de revision.

Calendario previsto: Resumen (*): 20 de noviembre de 2016
Aceptacion por el comité editorial: 30 de noviembre de 2016
Envio de trabajos originales: 15 de enero de 2017
Notificacion de aceptacion preliminar: 15 de abril de 2017
Revisiones y envio final de trabajos: 1 de junio de 2017
Aceptacion final de trabajo: 15 de julio de 2017
Publicacion: octubre de 2017.

(*): Enviar a jm.azorin@umbh.es. Propuesta de trabajo: Maximo 2 paginas en A4, en una columna y con interlineado

sencillo usando Arial Font-10. Debe contener al menos: titulo, resumen, breve introduccion y método y principales
resultados y conclusiones, nombre de autores, direccidon y correo electrénico. Se seleccionaran trabajos en base a su
calidad, interés y tema. La aceptacion del resumen no condiciona la aceptacién posterior del trabajo que seguira el
procedimiento de revision de la revista. Los trabajos que no puedan ser seleccionados para la Seccion Especial por
limitacion de nimero de articulos podran ser invitados a que se publiquen de forma regular en nimeros posteriores
de la revista.



